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El microprocesador Intel 8085
en la educacion actual
The Intel 8085 microprocessor
in current education

Oscar Nuiez Mori'
Flor Elizabeth Obreg6n Vara?

Resumen

El Microprocesador Intel 8085 lanzado al mercado en 1976, como una mejora sustancial al Microprocesador Intel 8080, pero
conservando sus caracteristicas esenciales en cuanto a su juego de Instrucciones en lenguaje ensamblador, causo un gran impacto
en el ambito cientifico y comercial de aquel tiempo. En nuestro estudio se escogio al Intel 8085 porque es uno de los ancestros
mas prominentes e importantes de los modernos microprocesadores Intel Core i3, Intel Core i5, Intel Core 19, Intel Core 110,
ampliamente usados en todo el mundo en computadores de escritorio y laptops de todo tipo. Pero dada la complejidad de estos
microprocesadores modernos nos vimos obligados a regresar al pasado y evocar la simpleza de uno de estos antepasados, el
Intel 8085, que, con su arquitectura de 8 bits, nos permite escudrifiar sus secretos mas intimos de una manera mas facil y amena
y asi poder entender como es realmente su funcionamiento Interno, llegando a la misma esencia de la programacion, utilizando
para ello el Lenguaje de Maquina con su formato hexadecimal para luego simularlo. En el presente articulo haremos una breve
introduccion del Intel 8085, veremos su arquitectura interna, daremos sustento de porque utilizarlo actualmente, para finalmente
pasar a analizar un programa.

Palabras clave: Intel 8085, Microprocesador, Lenguaje de Maquina, Bus de Datos de 8 bits.

Abstract

The Intel 8085 Microprocessor launched on the market in 1976, as a substantial improvement to the Intel 8080 Microprocessor,
but keeping its essential features in terms of its set of instructions in assembly language, caused a great impact in the scientific
and commercial field of that time. In our study, the Intel 8085 was chosen because it is one of the most prominent and important
ancestors of modern Intel Core i3, Intel Core i5, Intel Core 19, Intel Core 110 microprocessors, widely used worldwide in
desktop and laptop computers. all types. But given the complexity of these modern microprocessors, we were forced to go back
in time and evoke the simplicity of one of these ancestors, the Intel 8085, which with its 8-bit architecture allows us to scrutinize
its most intimate secrets in an easier and more entertaining and thus be able to understand how its internal operation really is,
reaching the very essence of programming, using Machine Language with its hexadecimal format to later simulate it. In this
article we will make a brief introduction to the Intel 8085, we will see its internal architecture, we will give reasons why it is
currently used, to finally go on to analyze a program.

Keywords: Intel 8085, Microprocessor, Machine Language, 8-bit Data Bus.
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INTRODUCCION

Con el advenimiento de la Automatizacion Industrial
y los diversos electrodomésticos modernos, el uso
de los microprocesadores se ha vuelto indispensable,
pues se los encuentra en casi todos los aparatos
que se les llama “inteligentes”. Inclusive estos
microprocesadores, estan presentes en el interior
de algunas personas con implantes en forma de
marcapasos como se constata en (Harrigal y Walters,
1990). Ya en la industria los microprocesadores los
encontramos en las Computadoras de uso industrial y
en especial en el interior de los Controladores Logicos
Programables - PLCs como se aprecia en (Ying,
2022). Mas auin la tendencia actual es interconectar
los microprocesadores contenidos en los aparatos
eléctricos en red en hogares modernos con tecnologias
como Internet de las cosas - IoT, como se puede
observar en (Gomathy, Sai y Kumar, 2021) y (Kodali,
Soratkal y Boppana, 2016).

Por otro lado, muchos microprocesadores modernos
forman parte de sistemas integrados en un solo chip,
donde se incorporan en €1, no solo el microprocesador
sino también la memoria RAM, ROM, Interfaces de
entrada y salida y los mas diversos modulos. A estos

dispositivos se les llama microcontroladores.

Viendo

microprocesadores en nuestras vidas se hace necesario

la  importancia que ocupan los
su estudio. En el mercado latinoamericano estan
ampliamente difundidas los computadores portatiles
con microprocesadores de las familias Intel y AMD,
pero para entender su funcionamiento debemos
remontarnos a sus origenes, alld por los afios 1971
donde el 01 de Noviembre hara su aparicion El primer
microprocesador de uso comercial el Intel 4004 de 4
bits de la Empresa Norteamerica Intel Corporation,
originalmente desarrollado para formar parte de una
calculadora la Busicom 141-PF, fue el resultado de la
interaccion de mentes brillantes como Ted Hoff, Stan
Mazor, Federico Faggin y Masatoshi Shima. Este

chip es conocido también como el chip que cambid
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al mundo, El Intel 4004 fue tan revolucionario que
Intel tard6 unos cinco afios en educar a los ingenieros
sobre como construir nuevos productos basados en

microprocesadores (Jones, s.f.).

Pero esto fue tan solo el principio, ya que el 01 de
Abril de 1972 vendria el Intel 8008 a 8 bits, luego
el 01 de Abril de 1974 el Intel 8080 un procesador
también de 8 bits en su bus de datos pero con mas
prestaciones hasta que el 01 de Marzo de 1976, haria
su aparicion el iconico Intel 8085, compatible con
el Intel 8080, pero mas optimizado puesto que este
microprocesador requeria solo de 5 voltios para poder
trabajar lo que reduce tremendamente la circuiteria
para su uso como computador ademas de los costos.
luego el 01 de junio de 1978 haria su aparicion el
Intel 8086 con una arquitectura de bus de datos de
16 bits y en junio de 1979 haria su aparicion el Intel
8088, con una arquitectura similar al Intel 8086 pero
de menor costo, pero también mas lento. El resto es
historia actualmente tenemos microprocesadores
de uso cotidiano de 64 bits como los Intel Core i9
o los AMD Ryzen 9 totalmente compatibles con los

procesadores Intel. (Timetoast, s.f.).

Arquitectura interna del Microprocesador Intel
8085

El Intel 8085 utiliza el Modelo o Arquitectura de Von
Neumann donde tanto las Instrucciones como los
Datos son almacenados en un Moédulo de Memoria
especifica accesible solamente por un unico Bus de

Datos y Bus de Direcciones.

El Intel 8085 viene en una presentacion de 40 pines
en linea dual que pueden caber perfectamente en un
protoboard para experimentacion, ver (Saundby, s.f.;
Microwavemont, 2016). Intel 8086 es alimentado
con 5 Voltios y viene en presentaciones de 3 MHz
(8085AH), 5 MHz (8085AH-2) y 6 MHz (8085AH-1)
como se puede apreciar en su Hoja Técnica de Datos
de Intel (1987).
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Figura 1.
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En la Figura 1, se observa la Arquitectura Interna del
Intel 8085 que cuenta con varios elementos que se

pasard a detallar brevemente:

Cuenta con un modulo de Temporizaciéon y Control
de los Circuitos (7iming & Control Circuit) que
es el encargado de toda la sincronizacién de este
microprocesador generando los pulsos de reloj

necesarios para su funcionamiento.

Elmodulo de la Unidad Aritméticay logica (Arithmetic
and Logic Unit - ALU), que es donde se realizan las
operaciones basicas aritméticas como sumas, restas,
incrementos, decrementos y también las Operaciones
logicas basicas, como NOT, OR, AND, XOR. El
8085 cuenta con un registro muy utilizado 1lamado

Acumulador (Accumulator — A) y otro Registro

Temporal (Temporary Register) que son las entradas a
la ALU y luego en un segundo momento sincronizado
debidamente por la Unidad de control se almacena el

resultado en el Registro Acumulador nuevamente.

También se cuenta con una Unidad de Decodificacion
(Instruccion Decoder) en la cual proveniente del
Registro de Instrucciones (Instruction Register) se
decodifican, es decir, se le dice al microprocesador
que tiene que hacer segun el cddigo de instruccion que
se cargue. Existen 6 registros de propdsito general (B,
C, D, E, Hy L) de 8 bits pero que también se pueden
programar apareados de 2 en dos formando 3 registros
de 16 bits cada uno (BC, DE y HL). Los Registros
W y Z son Controlados Unicamente por la Unidad de

Control y no los puede usar el programador.



Un registro llamado Puntero de Pila (Stack Pointer -
SP) es el que contendra la ubicacion de la direccion
superior de la pila. La pila sigue el esquema como
si fuera una pila de platos, Gltimo en entrar primero
en salir. Otro registro es El Contador de Programa
(Program Counter - PC), que es un registro que
siempre contendra la direccion de la ubicacion de la
memoria desde donde se tendra que buscar la siguiente
instruccion para la ejecucion. En el Latch o Memoria
Temporal de Incremento o Decremento (/ncrement
& Decrement) de direcciones de 16 bits se podra
sumar uno o restar uno al contenido del Puntero de
Pila (Stack Pointer - SP) o al Contador de Programa
(Program Counter - PC), ahorrando valioso tiempo

ya que evita emplear la ALU para dicho proposito.

El 8085 cuenta con un Control de Interrupciones
(Interrupt Controller) que permite que periféricos
externos se comuniquen con el microprocesador
interrumpiendo y almacenando el proceso en la Pila
(Stack) y deteniéndose exactamente donde se hubiera
quedado para dar paso a un evento externo generado
por un dispositivo electronico debidamente con el
microprocesador y después se restablece todo el
proceso anterior a este evento exactamente donde se
quedod extrayendo el dato guardado en la pila. Cabe
mencionar que también se puede incluir interrupciones

en nuestros codigos de programacion.

El médulo de Control de Entrada y Salida en Serie
(Serial 1/0O Controller) justamente es eso, permite
la entrada y salida de informacion en forma serial
debidamente sincronizada por el modulo de
temporizacion y control. El 8085 presenta un bus
de datos de 8 bits como se aprecia en la Figura 3 y
también cuenta con un Bus de Direcciones de 16 bits
con el cual se puede acceder hasta 2*16 direcciones
0 sea 65536 direcciones diferentes desde 0000 a
FFFF en Hexadecimal. El 8085 cuenta también con
un Registro con Indicadores o de Banderas (Flag
Register) de 8 bits pero que utiliza solo 5 los cuales
son: S o Indicador de Signo, Z o Indicador de Cero,
Cy o Indicador de Acarreo, Ac o Indicador de Acarreo

Auxiliar o intermediario y P o Indicador de Paridad.
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Es importante hacer hincapi¢ como se aprecia en la Fi-
gura 2a. que los 8 bits o un byte de los pines de direc-
cion Inferior (Lower Address Byte) ADO a AD7 estan
multiplexados temporalmente por lo que para que el
Intel 8085 puede operar sin problemas hay que incor-
porar un Latch o Memoria como el chip 74LS373 que
contiene 8 flip-flops tipo D y activado con el Pin ALE
del Microprocesador este chip permitira que cuando
el Pin ALE se ponga a 1 este almacena temporalmen-
te los 8 bits inferiores de la Direccion Memoria. con
los 8 bits o byte de los pines de direccion Superior
(Upper Address Byte) no habra problemas pues estos
sirven solo para el bus de direcciones exclusivamente.
Luego en un segundo momento a cargo de Modulo de
Control los mismos Pines ADO a AD7 serviran como
bus bidireccional de Datos.

El microprocesador Intel 8085, no trabaja solo
necesita circuitos integrados adicionales como el chip
de Memoria RAM y en el cual se leera y escribira
datos, el chip ROM, de solo lectura, asi como chips
que permitan hacer la conexién con dispositivos
externos como un teclado y un display solo por citar,

esto se puede apreciar en la Figura 2b.
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Por lo antes mencionado se requiere entonces una
circuiteria adicional minima para el Intel 8085, mas
especificamente la serie 8085AH (Intel, 1987) donde
se usaria el Latch 74LS373, un chip de memoria
estandar (Standard Memory) y un chip con control
para puertos de entrada y salida (I/O Ports Controls).

como se puede apreciar en la Figura 3a.

Se podria prescindir del Latch 74L.S373, si usamos la
siguiente configuracion minima también recomendada
por el fabricante Intel como se aprecia en la Figura 3b.
En esta configuracion se utiliza el Microcontrolador
Intel 8085AH con dos chips mas. Un chip 8156H
(Intel, 1986) que contiene en su interior una Memoria
RAM, Puertos de Entrada y Salida, un Contador y Un
timer y el chip 8755A (Intel, 1980) que tiene Puertos
de Entrada y Salida y también una Memoria EPROM
que es una memoria ROM Programable Borrable

Justificacion para el uso del intel 8085

Porque de entre todos los microprocesadores de 8 bits
de Intel de la década de los 70, el Microprocesador
Intel 8085 fue el mas optimizado y requeria tan solo

una fuente de alimentacion de 5 voltios para operar.

En su tiempo fue tan importante que fue clonado por
la entonces Unidn Soviética en plena guerra fria para
uso militar con el codigo ruso MM1821BMS85SA o
IM1821VMS85A en espafiol. (cpu-world, s.f.). Incluso
con este chip en 1997, se desarrolld un Sistema
Autéonomo de Navegacion con patente RU2125237C1
(Zhukov et al., 1997). Cabe mencionar que dada su
importancia a la fecha estos microprocesadores de
la era soviética todavia se fabrican en la Empresa
NZPP Vostok (H3IIII Bocmok) en Novosibirsk
(Hosocubupck), Rusia. (NZPP, s.1.).

El Intel 8085

principalmente en universidades e Institutos de

microprocesador es empleado
Investigacion de la India como queda evidenciado por
Investigadores que lo usan de este pais como (Jain,
Gupta y Gupta, 1984, Publicado en linea en 2015),
(Shreeanant Bharadwaj, 2021), (Kimasha Borah,

2015), (Sridevi y Chinni Krishna, 2016), Etc.
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Existen simuladores en especial los desarrollados para
teléfonos inteligentes, que dan una sensacion muy pa-
recida como si estuviéramos usando el propio Kit de
disefio del sistema MCS-85 (SDK 85), en especial
si usamos los simuladores: Intel 8085 Simulator de
Bhalotia (2014) o 8085 Simulator de SC Lab (2022).
Asimismo, existen equipos de disefio de sistemas para
el microprocesador Intel 8085 en venta. El kit de de-
sarrollo original de la propia Intel se llamaba MCS-85
y se podia programar en Lenguaje o Codigo de Ma-
quina, directamente usando codigos hexadecimales.
En la Figura 4 se puede apreciar dicho equipo, con
los niimeros hexadecimales de 0 a F. ademas de otras

teclas de control, para introducir el Programa.

Figura 4.
MCS-85 System Design Kit. (SDK 85). Retro Compu-

ting (s.f.).

o] -
e 7 [
(5 Lé 2

aa

[ F

Se pueden encontrar equipos de entrenamiento para
el disefio de sistemas con el Intel 8085 en Electro
Systems Associates (2022), Tesca (2022) Pantech
Solutions (s.f.), pero también se han desarrollado
entrenadores con el Intel 8085 en el ambito académico
como se muestra en Chukwujekwu (2016) y tesis
desarrolladas con este chip para los mas diversas
aplicaciones como: “Sistema de monitoreo basado
en el Microprocesador 8085 para una Motocicleta
Honda de 750 cc” de Leet (1988), “Interfaz de un
Microcontrolador basado en 8085: Un enfoque

practico para desarrollar habilidades de Aplicacion
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de Computadores” de Liy Zagari (2001), “Disenando
un Organo Electronico usando el Microprocesador
8085 de Kerimoglu y Ibrahim (2006).

Se cuenta con material audiovisual que nos hace
entender mas facilmente el Microprocesador Intel 8085
como en Engineering Funda (s.f.), Learn Computer
Science (s.f.), Bharat Acharya Education (s.f.), Ruiz
(s.f.), Etc. y también existen libros especializados
que nos permiten profundizar en el entendimiento
y aplicacion de este microprocesador como en Intel
(1977, 1978, 1983), Stallings (2005), Kaushik (2010),
Novillo y Hernandez (2015), Vijayaraghavan (s.f.),
Etc.

Se sigue usando en forma de modulos como el “CPU
8085 para RC2014”, que es un modulo de hardware
con una Unidad Central de Proceso - CPU Intel 8085
y software completamente integrado con el RC20014
(Z80) que es una computadora modular basado en
el microprocesador Z80. y soporta CP/M, que es un
sistema operativo monousuario, y Basic de Microsoft

(Stevens, 2021). como se aprecia en la Figura 5.

Figura S.
MCS-85 System Design Kit.

Computing (s.f.).

(SDK 85). Retro

Finalmente, se tiene un modelo del Intel 8085 en el
lenguaje de descripcion de circuitos electronicos
digitales llamado VHDL en Jovanov y Tentov (2014).
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PROGRAMACION DEL INTEL 8085

En programacion existen los Lenguajes de Alto
Nivel como el Lenguaje C o C++ que necesitan un
compilador para convertir este lenguaje a Lenguaje
de Maquina. También existen los Lenguajes de Bajo
Nivel como el Lenguaje Ensamblador (Assembly
Language) propio de cada microprocesador pero que
también necesitar convertir sus instrucciones llamados
mnemonicos (mnemonic) que son abreviaturas de

dichas instrucciones a el Lenguaje de Maquina.

El Lenguaje de Maquina es pues el Lenguaje que
entiendenlos Microprocesadores o Microcontroladores
y es un lenguaje basado Ceros (O) y Unos (1), es
decir, trabaja con el sistema de numeracion binaria,
pero para poder representarlos mas facilmente se usan
los nimeros Hexadecimales ya que cuatro niimeros
binarios equivalen a un numero hexadecimal como se

aprecia en la tabla 1.

Tabla 1.
Cuadro de Equivalencias de Numeros Hexadecimales

a Binarios

No. Hexadecimal No. Binario

0 0000

—_—

0001

0010
0011
0100
0101
0110
0111
1000
1001
1010
1011
1100

1101
1110
1111

o m| O QW B oo 9l o v A W




El Microprocesador Intel 8085 tiene 246 instrucciones
de 8 bits,

expresadas en numeros hexadecimales para mas

representadas por valores binarios
facil entendimiento, llamadas también codigos de
operacion (Opcode) o byte de Instruccion (Instruction

Byte), ver Tatla (s.f.).

Por otro lado el Intel 8085 utilizan los llamados
Modos de Direccionamiento (Addressing Modes)
que son Los diversos formatos de especificacion de
los operandos y tenemos los siguientes (Engineering
2022): Modo de
Inmediato (Immediate Addressing Mode), en este

Funda, Direccionamiento
modo la Data de 1 o 2 bytes especificada en la
Instruccion es directamente transferida en el registro,
por ejemplo en la instruccion MVI B,12H donde
el dato 12H es transferido al Registro B. Modo de
Direccionamiento de Registro (Register Addressing
Mode), en este modo la Data es especificada entre
registros, por ejemplo en la Instruccion MOV A,
B donde la Data del Registro B sera copiada en el
Registro A. Modo de Direccionamiento Directo
(Direct Addressing Mode), en este modo la Direccion
del Operando es especificada en la propia instruccion,
por ejemplo en la Instruccion LDA 2000H donde el
Registro A obtendra la data procedente del contenido
de la Direccion 2000H. Modo de Direccionamiento
Indirecto (Indirect Addressing Mode), en este modo
la direccion del operando es almacenada o guardada
en los registros, por ejemplo STAX B donde se guarda
o almacena el contenido o data de A en la direccion
apuntada por los registros apareados BC. y el Modo
de Direccionamiento Implicito (/mplicit Addressing
Mode), en este modo el operando esta implicito en la
Instruccion, por ejemplo, en lainstruccion CMC donde
con esta instruccion se complementa el bit indicador
o bandera de Acarreo Cy del Registro de Indicadores
o Banderas, osea si Cy estaba en cero se cambia a
uno y si estaba en Uno a cero. Cabe mencionar que
las instrucciones pueden ocupar uno, dos o hasta tres

bytes en la memoria segtn la instruccion usada.

Pasaremos a detallar algunas de las instrucciones para
lo cual las dividiremos por su aplicacion. algunas

Instrucciones de Transferencia de Datos son: MOV

ISSN: 2414-8695 (En linea) 2305-8552

A, B donde B sera copiado en A; MOV A, M donde
el contenido que apunte el Registro pareada [HL] sera
copiado en el Registro A; MVI A, 44H donde el dato
44H sera transferido o copiada a el Registro A; MVI
M, 35H donde el Dato 35H sera copiado a la direccion
que apunte el Registro [HL].

algunas Instrucciones Aritméticas son: ADD B esto
es A=A + B donde en un primer momento se suma
el Registro Acumulador A con el Registro B y en un
segundo momento el resultado queda Almacenado en
A; ADD M esto es A=A+ [HL] donde en un primer
momento se suma el Registro Acumulador A con el
contenido de la Direccion indicada en el Registro
apareado [HL] y en un segundo momento el resultado
queda almacenado en el Registro Acumulador A; ADI
25H esto es A=A+ 25H donde en un primer momento
se sumara el Contenido del Registro Acumulador A
mas el dato 25H y en un segundo momento el resultado
queda almacenado en el Registro Acumulador A; INR
B esto es B =B + 1 esto es en un primer momento
se suma 1 al contenido que tiene B y en un segundo

momento se almacena el resultado en el Registro B.

Algunas Instrucciones Logicas son: ANA B esto
es A = A AND B donde en un primer momento se
realizara la Operacion Logica AND y en un segundo
momento se almacenara el resultado en el Registro
Acumulador A. ANA M esto es A = A AND [HL]
donde en un primer momento se realizara la Operacion
Logica AND entre el Registro A y el Contenido de la
Direccion que apunta el Registro Apareado [HL] y en
un Segundo momento se almacenara el resultado en
el registro Acumulador A; ANI 47H estoes A=A
AND 47H donde en un primer momento se ejecutara
la operacion logica And entre el contenido del
Registro A y el Dato 47H y en un segundo momento

el resultado se guardara en el Registro Acumulador A.

Algunas Instrucciones de Bifurcacion y Control
son: JMP 4000H esto es PC = 4000H donde
cargara en el Contador de Programa (Program

S€

Counter - PC) la direccion 4000H esto quiere decir
que es una instruccion de salto incondicional; JZ
4500H esto es si Z =1 entonces PC = 4500H, donde se

105



UCV-HACER

cargara en el Contador de Programa PC la direccion
4500H si y so6lo el bit Z del Registro de Indicadores
sea 1; CALL 4700H esto es el valor actual de PC se
guarda en la Pila (Stack) y luego se asigna a PC =
4700H, luego el microprocesador sigue avanzando
en el programa hasta que encuentra la Instruccion
RET vy el valor de PC que se habia guardado en la
Pila se retoma y se sigue con el programa donde se
encontraba anteriormente, por lo que la instruccion
CALL se usa para hacer subrutinas; CZ 4500H esto
es si el bit Indicador o Bandera Z del Registro de
Indicadores es igual a 1 entonces el valor actual de

Tabla 2.

PC se guarda en la Pila (Stack) y luego se asigna a PC
= 4500H luego el microprocesador sigue avanzando
en el programa hasta que encuentra la Instruccion
RET vy el valor de PC que se habia guardado en la
Pila se retoma y se sigue con el programa donde se

encontraba anteriormente.

Pero para poder hacer funcionar al Microprocesador
Intel 8085 necesitamos ahora de un programa, para
lo cual se ha escogido El algoritmo de La Serie de
Fibonacci desarrollado en Scratch Learners (2020)
como se aprecia en la Tabla 2.

Programa de la Serie de Fibonacci para Intel 8085. (Scratch Learners, 2020)

MEMORIA Codigo de Lenguaje .
Direcciones Maquina A rte Comentario
(16 bits) (Hex)
2000 21 LXIH, C050H Carga CO50H en HL
2001 50 Dato (Direccion)
2002 Co Dato (Direccion)
oAb Gl G s dusin
2004 00 Dato (Direccion)
2005 DO Dato (Direccion)
2006 57 MOV D, A D=A (asigna A en D)
2007 06 MVI B, 00H B =00H
2008 00 Dato (Valor o Contenido)
2009 OE MVIC, 01H C=01H
200A 01 Dato (Valor o Contenido)
200B 3E MVI A, 00H A=00H
200C 00 Dato (Valor o Contenido)
200D 77 loop MOV M, A Carga el Conten(i]clll(; c;; ﬁ; iiaer;;;o de la direccion
200E 81 ADD C C=A+C
200F 41 MOV B, C B =C (asigna C en B)
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2010 4F MOV C, A C=A (AsignaAenC

2011 78 MOV A, B A =B (AsignaBenA)

2012 23 INX H HL=HL+ 1

2013 15 DCR D D=D-1

2014 C2 INZ loop Saltasi Z=0

2015 0D Dato (Direccion)

2016 20 Dato (Direccion)

2017 76 HLT ALTO =FIN

2018 00 NOP Espera 4 estados de maquina
C050 Respuesta: Dato de Fibonacci 1 = 00H
C051 Respuesta: Dato de Fibonacci 2 =01H
C052 Respuesta: Dato de Fibonacci 3 =01H
C053 Respuesta: Dato de Fibonacci 4 = 02H
C054 Respuesta: Dato de Fibonacci 5 =03H
C055 Respuesta: Dato de Fibonacci 6 = 05H
C056 Respuesta: Dato de Fibonacci 7 = 08H
C057 Respuesta: Dato de Fibonacci 8 = 0DH
C058 Respuesta: Dato de Fibonacci 9 = 15H
C059 Respuesta: Dato de Fibonacci 10 = 22H
CO5A Respuesta: Dato de Fibonacci 11 =37H
CO5B Respuesta: Dato de Fibonacci 12 = 59H
C05C Respuesta: Dato de Fibonacci 13 = 90H
C05D Respuesta: Dato Fibonacci 14 = E9H
D000 O Dato de Entrada “n” nimero de Elementos de

la serie de Fibonacci

En este caso OEh osea 14
en decimal

D001

Mas programas para Intel 8085 pueden ser encontrados en Saravanakumar (s.f.).
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Ejecucion del programa para el intel 8085
Finalmente, ahora nos queda decidir donde ejecutar
dicho programa para lo cual podemos adquirir un Kit
de Desarrollo de Sistemas para el Intel 8085 como el
proporcionado por la Empresa Tesca (2022) — 8085
Microprocessor Trainer O e¢jecutarlo en uno de
los simuladores para celulares inteligentes Android
como el de Bhalotia (2014) - Intel 8085 Simulator.
Programarlo es relativamente simple solo hay que
introducir el codigo en formato hexadecimal en orden
secuencial como se presenta en la Tabla 2 y seguir las
indicaciones o del Kit de Desarrollo adquirido o del
simulador escogido.

CONCLUSIONES

El estudio del Microprocesador Intel 8085 debido
a su reducida arquitectura de 8 bits de datos en
comparacion a los actuales Microprocesadores de 64
bits, permite entender su funcionamiento interno de

una manera mas facil y rapida.

El Microprocesador Intel 8085 al tener pocas
instrucciones con relacion a los microprocesadores
modernos como la Familia de Intel Core i3, 15,17, 110
resulta mas sencillo de programar a nivel de codigo

de maquina.

Contribucion de los autores:

Autor 1: Elementos tedricos, curacion de datos,
analisis, uso de sofware, recursos, escritura inicial y
final.

Autor 2: Curacion de datos, analisis, metodologia,

validacion y escritura final.
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